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Przemiennik na dwa zakresy
znamionowe dla zastosowan
wysokonapieciowych
ze sterowaniem wektorowym
przestrzennym.

Starvert iH

Wtasciwosci standardowe

e Znamionowe zakresy mocy / napiecia:

- 30-55kW (40 — 75KM) 3 fazy, 200 — 230V
- 30-220kW (40 — 500KM) 3 fazy, 380 — 400V,
440 — 460V

o Typ falownika: PWM /IGBT
¢ Jednostka centralna: 32-bitowa, szybka DSP

o Metoda sterowania napieciowo — czestotliwosciowa
(V / Hz) z zastosowaniem technologii wektorowej
przestrzennej PWM

o Dwa zakresy znamionowe pracy: ze statym lub ze
zmiennym momentem

e Obudowa : IPOO
e Czestotliwos¢ nosna 2 — 10 kHz
o Czestotliwos¢ wyjsciowa: 0.5 — 400 Hz

¢ Odfigczana klawiatura (zdolna do zapisywania i od-
czytu parametrow)

o 6 wejs¢ wielofunkcyjnych

o 5 wyjs¢ wielofunkcyjnych

e wyjscie analogowe 4 — 20 Ma

e hamowanie wstrzykiwaniem pradu statego

Opcje
¢ Jednostrki hamowania dynamicznego
e Plyta komunikaciji:

- RS485

- F-Net

-  ModBus - RTU
- Device Net

- Profibus

- Oprogramowanie robocze pracujace pod Win-
dows (Driveview 2.0)

Zastosowania

o Wentylatory / dmuchawy

o Pompy wody / sciekow

o Przeno$niki

¢ Systemy pozycjonowania

e Przenoszenie materiatéw

e Przemystowe maszyny pralnicze
e Maszyny pakujace

Zgodnosé ze swiatowymi standardami:
e UL i cUL wymienione dla Ameryki Pétnocnej
e Znakowanie CE dla Europy

e Proces jakosciowy pod nadzorem 1SO9001,
ISO14000

(E®®
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Technologia wektorowa przestrzenna PWM

We wszystkich napedach LG zastosowano technologie wektorowa przestrzenng. Zapewnia ona
wyjatkowg charakterystyke sterowania. Posiada niewielkie zaktécenia harmoniczne, mate tet-
nienia pradu, mate tetnienia momentu, niski wzrost temperatury silnika i lepsze wykorzystanie
napiecia. Jest to podstawowa platforma sterowania serii iH. Zalety technologii wektorowej prze-
strzennej PWM zostaty wykorzystane w wielu zastosowaniach.

niskie calkowite
zaklfcenia harmonigzne

=,

 male i
tetnienia  tetnienia .- —
X mDmentu .‘J. prthl : st 1

Wbudowane sterowanie Pl

Jest istotne w procesie sterowania. Wbudowany sterownik Pl umozliwia sterowanie przepty-
wem, temperaturg, cisnieniem itp. wielkosciami realizujgc sterowanie proporcjonalno — catkujg-
ce w zamknietej petli, w oparciu o sygnat sprzezenia zwrotnego i sygnat zadajacy.

Wygodny i réznorodny interfejs komunikacyjny

Urzadzenia serii iH moga by¢ obstugiwane przez interfejs komunikacyjny, np. RS-485, Mod-
Bus-RTU, DeviceNet, Profibus i F-Net, tak, by sterowanie byto mozliwe w r6znych okoliczno-
sciach. Oprogramowanie Driveview 2.0 zapewnia monitor graficzny, emulator klawiatury, edytor
parametrow i monitor tekstowy dla utatwienia uzytkownikowi monitorowania i sterowania nape-
du. Jest dostepne dla wszystkich napeddéw LG.

- ——
_—

- ModBus-RTU™
— DeviceNet™

| v RS-485

Dwa tryby pracy: ze statym lub zmiennym momentem (CT / VT)

Urzadzenia serii iH zapewniajg mozliwos¢ korzystania z dwu trybdw pracy: w warunkach obcia-
zenia statym lub zmiennym momentem. Uzytkownik moze wybra¢ najbardziej odpowiedni na-
ped dzieki dwom trybom dla réznych warunkéw obcigzenia. Dzieki temu mozna unikng¢ stoso-
wania przewymiarowanych napedéw.
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Przyjazne i fatwe programowanie

Urzadzenia serii iH posiadajg prostg procedure programowania. Pozwala ona na szybkq i tatwg
zmiane parametrow i monitorowanie ich na 32-znakowym dwuwierszowym ekranie ciektokrysta-
licznym.

Wysoki moment w calym zakresie predkosci

Przy matych predkosciach napedy iH majg moment 150%. Zatem ich charakterystyka momentu
sprawia ze sg przydatne do aplikacji w trudnych warunkach.

Przewodnik doboru wartosci znamionowych napedéw

Silnik wystepujacy 200~230V 380~460V
w aplikaciji
KW HP 3 fazy e
30 a0 SV030iH-2 SV030iH-4
37 50 SV037iH-2 SV037iH-4
45 60 SV045iH-2 SV045iH-4
55 75 SV055iH-2 SV055iH-4
75 100 SV075iH-4
90 125 SV090iH-4
110 150 SV110iH-4
132 175 SV132iH-4
160 215 SV160iH-4
220 300 SV220iH-4

Klucz nazewnictwa napedow

SV 30 iH 4

l___J

naped LG Starvert

030 30kW iG5 | SeriaiG5 -2 3fazy 200~230V
037 37kW iS5 Seria iS5 -4 3fazy 380~460V
045 4A5KW iH Seria iH

ivV5 Seria iV5
220 | 220kW




Dane techniczne klasy 200 — 230V (40 — 75KM)

Starvert iH

Typ SV030iH-2 SV037iH-2 SV045iH-2 SV055lh-2
Staty moment, moc [KM] 40 50 60 75
Dane znamionowe silnika ")
Staty moment, moc [kW] 30 37 45 55
Staty moment, prad (FLA) [A] 46 55 68 83
Dane znamionowe wyjsciowe
Staly moment, moc [kVA] 2 122 146 180 220
Napiecie 3 fazy, 200 do 230V (+/- 10%),
Dane znamionowe wejciowe
Czestotliwosé 50 — 60Hz (+/- 5%)
Ciezar [kg] 42(93) 42(93) 56(123) 56(123)




Dane techniczne klasy 380 — 400V (40 — 300KM)

Starvert iH

Typ SV030iH-4 SV037iH-4 SV045iH-4 SV055iH-4 SV075iH-4
Staty moment,
moc [KM] 40 50 60 75 100
Staty moment,
Dane znamionowe | moc [KW] 30 37 45 55 75
o -
sinika ") Zmienny moment, 50 60 75 100 125
moc [KM]
Zmienny moment, 37 45 55 75 90
moc [kW]
Staty moment,
prad (FLA) [A] 61 75 9 110 152
Staty moment,
Dane znamionowe | moc [KVA] ) 40 o 60 70 100
WyjéCiOWe Zmienny moment, 80 96 115 125 160
prad (FLA) [A]
Zmienny moment, 52 62 74 80 103
moc [kVA] )
ieci A 0,
Dane znamionowe Napiecie 3 fazy, 380 do 400V (+/- 10%),
WEISCIOWe Czestotliwosé 50 - B0Hz (+/- 5%)
Ciezar [kg] 45(99) 45(99) 63(139) 63(139) 68(150)
Typ SV090iH-4 SV110iH-4 SV132iH-4 SV160iH-4 SV220iH-4
Staty moment,
moc [KM] 125 150 175 215 300
Staty moment,
Dane znamionowe | moc [kW] % 1o 132 160 220
silnika Zmienny moment, 150 175 215 250 350
moc [KM]
Zmienny moment, 110 132 160 185 280
moc [kW]
Staty moment,
prad (FLA) [A] 183 223 264 325 432
Staty moment,
Dane znamionowe | moc [KVA] 3 120 145 170 200 280
wyjsciowe Zmienny moment, 228 264 330 361 477
prad (FLA) [A]
Zmienny moment, 147 170 213 233 307
moc [kVA] )
ieci A 0,
Dane znamionowe Napigcie 3 fazy, 380 do 400V (+/- 10%),
wejsciowe Czestotiiwost 50 - 60Hz (+/- 5%)
Ciezar [kg] 98(216) 98(216) 122(269) 122(269) 175(386)

") oznacza maksymalng stosowang moc gdy stosujemy silnik 4-biegunowy

2 moc znamionowa (V3V*l) przy zatozeniu 220V

"3 moc znamionowa (V8V*) przy zafozeniu 380V

") moc znamionowa (V3V*) przy zatozeniu 440V




Dane techniczne klasy 440 — 460V (40 — 300KM)

Starvert iH

Typ SV030iH-4 SV037iH-4 SV045iH-4 SV055iH-4 SV075iH-4
Staty moment,
moc [KM] 40 50 60 75 100
Staty moment,

Dane znamionowe | moc [kW] 30 37 4 % &

D ) -

sinka Zmienny moment, 50 60 75 100 125
moc [KM]
Zmienny moment, 37 45 55 75 90
moc [kW]
Staty moment,
prad (FLA) [A] 61 75 9N 110 152
Staty moment,

Dane znamionowe | moc [KVA] 4 45 56 68 82 113

wyjsciowe Zmienny moment, 80 % 115 195 160
prad (FLA) [A]
Zmienny moment, 60 70 86 93 120
moc [kVA] )

ieci A 0

Dane znamionowe Napigcie 3 fazy, 400 do 460V (+/- 10%)

wejsciowe Czestotiiwosé 50 - 60Hz (+/- 5%)

Ciezar [kg] 45(99) 45(99) 63(139) 63(139) 68(150)

Typ SV090iH-4 SV110iH-4 SV132iH-4 SV160iH-4 SV220iH-4
Staty moment, 300
moc [KM] 125 150 175 215
Staty moment, 220

Dane znamionowe | moc [KW] 90 110 132 160

G ) -

silnika Zmlenny moment, 150 200 250 300 350
moc [KM]
Zmienny moment, 110 132 185 220 280
moc [kW]
Staty moment,
prad (FLA) [A] 183 223 264 325 432
Staty moment,

Dane znamionowe | moc [KVA] ™ 136 166 197 242 322

wyjsciowe Zmienny moment, 228 264 330 361 477
prad (FLA) [A]
Zmienny moment, 170 200 246 270 356
moc [kVA] 4

Dane znamionowe Napigcie 3 fazy, 400 do 460V (+/- 10%),

wejsciowe Czestotliwosé 50 - B0Hz (+/- 5%)

Ciezar [kg] 98(216) 98(216) 122(269) 122(269) 175(386)

") oznacza maksymalng stosowang moc gdy stosujemy silnik 4-biegunowy

2 moc znamionowa (V3V*l) przy zatozeniu 220V
"3 moc znamionowa (V3V*)) przy zatozeniu 380V
") moc znamionowa (V3V*)) przy zatozeniu 440V




Dane wspdlne

Starvert iH

Dane znamionowe
wyjsciowe

Czestotliwo$¢ maksymalna

0.5 do 400 Hz

Napiecie wyjSciowe 3 fazy, od 0 do napigcia wejsciowego
Sterowanie Metoda sterowania Wektorowe przestrzenne PWM

Rozdzielczo$¢ nastaw Zadawanie cyfrowe:  0.01 Hz (ponizej 100 Hz),

czgstotiiwosci 0.1 Hz (powyzej 100 Hz).
Zadawanie analogowe: 0.03Hz/60Hz

Doktadno$¢ czestotliwosci Cyfrowa:  0.01% maksymalnej czestotliwo$ci wyjsciowe;
Analogowa: 0.1% maksymalnej czestotliwosci wyjsciowe;

Wspétczynnik VIF Liniowy, nieliniowy, programowany przez uzytkownika

Moment hamowania Ok. 20%

(bez hamowania dynamicznego)

Wytrzymato$¢ na przecigzenia, 150% pradu znamionowego przez 1 minute, 200% przez 0.5s

staty moment

Wytrzymato$¢ na przeciazenia, 110% pradu znamionowego przez 1 minute, 150% przez 0.5s

Zmienny moment

Forsowanie (,boost’) momentu Reczne forsowanie momentu (0 do 20%), automatyczne forsowanie
momentu

Dziatanie Metoda obstugiwania Klawiatura / listwa zaciskowa / ster. zdalne (opcja)

Nastawa czestotliwosci Analogowa: 0 — 10V / 4 — 20mA, cyfrowa: klawiatura

Czas rozpedzania / hamowania 0.1 do 6000s, 8 programowanych czasow

Krokowe 8 programowanych predkosci roboczych

Jog (pelzanie) Praca ,jog”

Funkcje robocze Hamowanie pradem statym, ograniczenie czestotliwosci, przeskok
czestotliwosci, kompensacja poslizgu, sterowanie Pl, zapobieganie
utknieciu, poziom detekcji czestotliwosci, alarm przecigzenia,
utykanie, nadmierne napiecie, zbyt niskie napiecie, przegrzanie
napedu, praca, stop, stata predko$¢, szukanie predkoSci

Sygnat startu Do przodu, wstecz

Programowane wejscia / Programowane wejscia 6 wej$¢ programowanych

wyjscia Programowane wyjscia 5 wyj$¢ programowanych: styk A (NO), styk wyjsciowy bledu (A, B, C)
- 250VAC, 1A, 30VDC, 1A
3 wyjscia typu otwarty kolektor: 24V, 50mA

Analogowe: 4-20mA

Wyswietlacz Obr/min, prad, napiecie (impulsy wyjsciowe: 500 Hz, napiecie
wyjéciowe: 0 - 10V)

Funkcje zabezpieczen Wytaczenie napedu Nadmierne napiecie, zbyt niskie napiecie, nadmierny prad,

przecigzenie napedu, uszkodzony bezpiecznik, btad doziemienia,
przegrzanie napedu, przegrzanie silnika, biad gtéwnej CPU

Zapobieganie utknigciu

Zapobieganie przecigzeniom pradowym

Zanik napiecia

Ponizej 15 ms: praca ciagta, powyzej 15 ms: automatyczny restart
(programowana funkcja)

Warunki pracy

Temperatura otoczenia

-10 ... +40°C, certyfikacja CE: 5 ... 40°C

Temperatura przechowywania

-20 ... +65°C

Wilgotnosé Wzgledna, max. 90% (bez kondensaciji ), certyfikacja CE: 5 — 85% bez
kondensacji

Wysoko$¢ / wibracje Ponizej 1000 m npm / ponizej 5.9 m/s2

Cisnienie atmosferyczne 86 — 106kPa

Miejsce pracy

Bez gazdw korodujacych, palnych, mgtly olejowej lub pytu

Metoda chiodzenia

Wymuszone chtodzenie powietrzem

Obudowa

IP0O

Standardy miedzynarodowe

Certyfikacja CE, UL (UL508C)




Potaczenia elektryczne

ﬁnosﬂﬁ
hamowania
dynamicznego
(opcja)
P | N|B1|B2
T I
awik szyny I__
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rezystorhamowania dynamicznego (opcja)

Rezystor
hamowania dynamicznego

i
P1 P2 N

U

30 R v

230/460V S w
50/60Hz T

G(@)

FM

LM

zacisk wspélny dla FM, LM CM

il : RST
HE \\E [ P 10
WEISGIE e P2 i

ustawienie fabryczne:
Multi speed”
i "Multi acc/dec time"

P3

| Welsce wilfunkeyjne 4 55 ps [(wiele predkosci i wiele (NOJA
iéria f : czaséw rozpedzania c
ek webnioyped b5 |/hamowania)
isie ' _ (NC)B
VeNeEhioe
220K wspoby —
1A
zacisk 18
ekranu
— 2A 0 o
potencjometr 28
(10k0), 1/2W) zasilanie sygnatu
VR predkosci:
+11V, 10mA
wejscie sygnalu
V1 predkosci: oc1
Bl Y =
wejscie sygnatu J_'
I predkosci
4~ 20mA(2500hm) oc2 (_
i oM zacisk wspolny dia f
: VR, V1,1 oca
wejscie sygnatu predkosci |

EG

Uwagi:
,®" — zaciski obwodéw gtéwnych, ,0” — zaciski obwodéw sterowania

silnik
+
M miernik czestotliwosci wyjsciowej
(wyjscie impulsowe 0 10V)
+
LM napigcie wyjsciowe
/miernik pradu
(wyjscie impulsowe 0 - 10V)
wyjscie analogowe
(4 ~ 20mA)

Przekaznik nr wyjsciowy bledu,
max 250V~, 1A lub 30VDC, 1A;

Przekaznik nr 1 wyjsciowy wielofunkcyjny,
max 250V~, 1A lub 30VDC, 1A;
ustawienie fabryczne: "COMM"

Przekaznik nr 2 wyjsciowy wielofunkcyjny,
max 250V~, 1A lub 30VDC, 1A;
ustawienie fabryczne: "COMM"

wyjscie wielofunkcyjne nr 1,
ustawienie fabryczne "STEP_L"

\

IS
ustawienie fabryczne "STEP_| L
wyjscia typu
otwarty kolektor,
24V, 50 mA

wyjécie wielofunkcyjne nr 3,
ustawienhe fabryczne "STEP_H™

/

zacisk wspdiny dia wyjs¢
wielofunkeyjnych

1. Sygnat zadawania predkos$ci moze by¢ ustawiany napieciowo, pradowo lub obydwoma sygnatami
2. Gdy instalujesz rezystor hamowania musisz usuna¢ zworke pomiedzy P1 i P2.
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Konfiguracja zaciskow mocy

* Klasa 200-230V

* Klasa 380-400V

Symbole Funkcje

R

S WejScie linii faz zasilania (3 fazy 200 — 230V~lub 380 - 400 V~)

I

G Ziemia ochronna

P1 Zacisk dodatni szyny DC

P2 Zaciski przytaczania zewnetrznego rezystora DC (P!, P2) i jednostki hamowa-
nia dynamicznego (P2 — P7)’

N Zacisk ujemny szyny DC
Zacisk przytaczania jednostki hamowania dynamicznego (N - N)

V Zaciski trzech faz wyj$ciowych do silnika (3 fazy, 200 — 230VAC lub 380 -

W 460VAC)

Nadaje sie do stosowania w obwodzie zdolnym do dostarczenia pradu skutecznego o
wartosci nie wiekszej nie wiecej niz 10,000A symetrycznych przy maksymalnie 230V
dla modeli klasy 230V i 480V dla modeli klasy 460V
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Konfiguracja zaciskow sterowania

Starvert iH

1A | 1B | 2A | 2B |0C1|0C2| EG |RST| FX |RX | BX [CM| VR| V1 |/V2| IO
A |ic | B |0c3jcm|P1 (P2 P3| P4 iP5 |P6|CM| I |FM|LM|CM
Typ Symbol Nazwa Opis
Wybor P1-P6 WejScia wielofunkcyjne 1 -6 Uzywane jako wielofunkcyjny terminal wej$ciowy
funkcii FX Rozkaz startu do przodu Praca ,do przodu” gdy styk zamkniety, stop — gdy
stykow otwarty
RX Rozkaz startu wstecz Praca ,wstecz” gdy styk zamkniety, stop — gdy otwarty
BX Blokada bramki napedu Gdy sygnat BX = ON, wyjscie napedu jest wylaczane.
Gdy silnik wykorzystuje hamulec mechaniczny do
zatrzymania, BX jest uzywany do wytgczania sygnatu
® wyjsciowego. Gdy sygnat BX jest wytgczony ( nie jest
E podtrzymany), a sygnat FX (lub RX) jest zatgczony
3 (ON), silnik kontynuuje prace.
g RST Kasowanie btedu Uzywany do kasowania btedu
§‘ CM Wspdiny grupy Zacisk wspolny zaciskdéw wejéciowych
2 | Analogowa | VR Zasilanie nastawy predkosci Uzywane jako zasilanie dla analogowej nastawy pred-
@ | nastawa (+10V) kosci. Maksymalne parametry: +12V, 10mA
predkosci
V1 Sygnat zadawania predkosci Uzywane do zadawania predko$ci sygnatem napie-
V2 (napieciowy) ciowym 0 — 10V. Rezystancja wej$ciowa 20 kQ
I Sygnat zadawania predkosci Uzywane do zadawania predkosci sygnatem prado-
(pradowy) wym 4 - 20 mA. Rezystancja wej$ciowa 250 Q
CM Zacisk wspolny zadawania pred- | Zacisk wspoiny analogowego zadawania predkosci
kosci
Impulsowe | FM Wyjscie czestotliwosci (dla monito- | Wyprowadza sygnat PWM stosownie do wyjsciowe;j
ringu zewnetrznego) czestotliwosci napedu. Maksymalne napiecie wyjscio-
we i prad wyjsciowy wynoszg 1 - 12Vi1 mA
LM Wyjscie pradu / napiecia (dla Wyprowadza jeden z sygnatéw: prad wyjsciowy lub
monitoringu zewnetrznego) napiecie wyjéciowe. Domys$lnie ustawiono napiecie
wyjciowe. Maksymalne napiecie wyjsciowe i prad
wyjsciowy wynoszg 1 — 12V i 1 mA. Czestotliwose
wyjsciowa jest ustawiona na 1.8kHz.
€ | Analogowe |10 Wyjscie czestotliwosci (4 — 20 mA) | Wyprowadza sygnat analogowy proporcjonalny do
S czestotliwosci wyjsciowe; falownika.
=5 Stykowe AC,B Przekaznik wyjéciowy btedu Zalacza sie gdy dziata funkcja zabezpieczen. Wytrzy-
= mato$¢ stykow: nie wiecej niz 250V~/ 1A lub 30VDC,
c 1A.
=3 Blad: zwarte 30B — 30C (rozwarte 30A - 30C).
Stan normalny: 30B — 30C zwarte (30A — 30C otwarte)
1A-1B, 2A-2B | Wielofunkcyjny przekaznik wyj- Uzywane po zdefiniowaniu wielofunkcyjnego terminala
Sciowy nr 1inr2 (AUX1, AUX2) | wyjSciowego. Wytrzymato$¢ stykow: nie wiecej niz
250V~/ 1A lub 30VDC, 1A.
0C1, 0C2, Wyjscie wielofunkcyjne ,otwarty | Uzywane po zdefiniowaniu wielofunkcyjnego terminala
0C3 kolektor’ wyjsciowego. Parametry; 24VDC, 50 mA
EG Zacisk wspolny wyjsé typu ,otwar- | Zacisk masy dla OC1, OC2 i OC3.
ty kolektor”
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Klawiatura

panel sterowania

LCD

Panel sterowanig LCD

Ekran LCD 32-znakowy, z podswietlaniem

podéwietlanie jest requlowane.

Proyoisk trybu ("Mode") umozlvaa ¢
przechodzenie poprzez trzy grupy
parametrow. DRV, FUN, /O L

Prrzycisk strzatek sg uzywane
do wyszukiwania parametriw
i zmiary damych

Preycisk pracy odwrotne) ("REV") [
btyska gdy naped pracujac
wstecz przyspiesza lub hamuje.

Grupy parametrow

MODE ]
] MODE | | PROG ENTER
Al(v](<]
_ ) () [~os)
= ol JET
. STOP @
REV ..

Starvert iH

Przycisk programowania ("PROG")

PROG | jest uzywany do przejscia do trybu

ENTER

programowania do zrmiany danych

Przycisk ENTER stuzy do wprowadzania
zrienionych parametrow

< Ten przyeisk jest uzywany do przesuwania
| kursora po ekranie w trybie programowania

| Przycisk pracy “"do przodu® ("FPWD") blyska

|
| WD/ goy naped pracujac "do przodu” przyspiesza

"ub hamuje

|SW. Prrycick STOP bhyska gdy wystapi blad

8

peser

i Przyoisk kasowania "RESET" jest uzywany
— | do kasowania bigdow

Nazwa grupy Klawiatura LCD (lewy gémyrég) ] Opis |

zwigzane z podstawowymi

Grupa napedu DRV Rozkazy czestotliwo$ci, czaséw przyspieszania / zwalniania itp. parametry
podstawowe
Grupa funkcyjna FUN Czestotliwos¢ maksymalna, wielko$¢ forsowania momentu itp. parametry

Grupa wejs¢ / wyjs¢ | 1/0

sekwencyjnej

Ustawienia wielofunkcyjnego terminala. Parametry wymagane dla pracy

Metody obstugi

Metoda obstugi | Funkcja | Ustawienie funkcji

Obstuga poprzez klawiature Rozkaz startu / stopu i czestotliwo$¢ sg ustawiane tylko poprzez | FUN 01: Key
klawiature FUN 02: Key

Obstuga z uzyciem listwy
sterowania

powoduje start / stop.

Zamykanie / otwieranie stykow dotaczonych do FX lub RX

Zadawanie czestotliwo$ci jest ustawiane przez V1 lub zacisk |

FUN 01: Terminal

FUN 02: Terminal-1 lub Terminal-2

Obstuga z uzyciem tacznie
klawiatury i zaciskéw kontrol-

§ci jest ustawiane przez zacisk V1 lub |.

Run / stop jest realizowane z klawiatury. Zadawanie czestotliwo-

FUN 01: Terminal
FUN 02: Key

nych

klawiature

Zamykanie stykéw dotaczonych do zaciskéw FX lub RX powodu-
je prace / stop. Zadawanie czestotliwosci odbywa sie poprzez

FUN 01: Key

FUN 02: Terminal-1 lub Terminal-2

Opcja

komputerem

Obstuga z uzyciem komunikacji RS485 pomiedzy napedem a

FUNO1: Remote
FUNO2: Remote
1/0 48: RS485

dem a komputerem

Obstuga z uzyciem komunikacji ModBus RTUpomiedzy nape-

FUNO1: Remote
FUNO02: Remote
1/0 48: ModBus RTU

komputerem

Obstuga z uzyciem komunikacji F-Net pomiedzy napedem a

FUNO1: Remote
FUNO02: Remote
1/0 48: FNet

12




Procedura ustawiania danych

Starvert iH

Przyktad: zmiana rozkazu czestotliwosci z 30.00 Hz na 45.00 Hz:

ENTER

i EE E8 EE

DRV P
BE REV

Marual KK
38.88H=

ORYP HManual K/K
B8 REY

208.8aH=z

DRVP Manual KK
B8 REY 38.88H=z

DRVP Manual KoK
A8 REY 38.58H=

DRVEP Manual KoK
B8 REVY 38.>8H=

DRVP Manual KAK
B8 REY BS.S5B8H=z

DRVP Manual K/K
068 REVY HS.SBH=

ORYP Manual KK
B8 REVY 45 .5B8H=z

Wecisnij przycisk PROG a pod najmniej znaczacg cyfrg ukaze sie
kursor.

Weciénij przycisk strzatki lewo” jeden raz aby przesung¢ kursor do
nastepnej cyfry

Weisnij przycisk strzatki ,gora” 5 razy.

Weciénij przycisk strzatki lewo” jeden raz aby przesungé¢ kursor do
nastepnej cyfry

Wcisnij przycisk strzatki ,gora” 5 razy.

Wecisnij przycisk strzatki Jlewo” jeden raz aby przesuna¢ kursor do
nastepnej cyfry

Wecisnij przycisk strzatki ,géra” jeden raz by ustawic¢ cyfre ,4”

Weciénij ENTER by zapamigta¢ nowa warto$¢.

Taka sama procedura jest stosowana do wszystkich pozostatych parametréow.
Podczas pracy napedu mozna zmienia¢ czestotliwos¢ wyjsciowa nowa instrukcja
czestotliwosci.

*Uwaga :

Niektorych parametrow nie mozna zmieniaé podczas pracy napedu
(odsytamy do tabeli grup funkcyjnych w opisie parametrow progra-

mowych).
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Poruszanie sie po menu parametrow

Starvert iH

C

868 FWD 68,08H=z

LT

Acc. time
38.8sec

I

i

FUNP Freq. set
Key

P

DRV Dec. time
6. dBsec

3

FUN P Rurvstop set

? 5

FLNPR-..m prohibit

None

? g

FUNbFreq TN
68.86H=z

P s

O0E
DRVP Current
XX A
DRVD Speed
HEHPPT
? # —
DRV) Power
S7.5kk
# é =
DRVP Fault
Mo fault

FUNDFr*eq. base
68.88 Hz

- s = w

P

FUN) Para. luck

Grupa napedu Grupa funkcji Grupa wejsc / wyjs¢
foal
|
DRV P Manual K/K FUNP Jump code

I,0p» Jump code
28 1

? s

I/0» P1 input
81 SPD_L

e

MOLE

!/Ob P2 input
SPD_M

L

1/0 > P2 input
SFD_H

? ¢

I70p P4 input
B4 ACCT_L

g

I/CI > FS input

ACCT_M
I/CIP FM:St. ID




Opis parametrow programu

1. Grupa napedu

Starvert iH

Mozli-
Kod Obis aruov napedu Ekran klawia- Zakres nastaw Jed- Ustawienie ‘rntlaosutl:ac'i
[DRV] PIs grupy nape tury nostki | fabryczne gutacj
podczas
pracy
00 Czestotliwos¢ wyjsciowa (podczas | Cmd.Freq 0 do FUN0O4 0.01 0.00[Hz] Tak
,Run”) lub czestotliwo$¢ zadawana
(podczas ,Stop”)
01 Czas przyspieszania Acc.time 0 do 6000 [sec] 0.1 30.0[s] Tak
02 Czas zwalniania Dec.time 0 do 6000 [sec] 0.1 60.0[s] Tak
03 Prad wyjciowy Current Prad obcigzenia , [A] -
skuteczny
04 Predko$¢ wyjSciowa Speed Predkos¢ obrotowa | - [rpm]
silnika w obr/min
05 Wyswietlanie mocy wyjéciowej Power Moc wyjéciowa - [kW]
falownika
06 Wyswietlanie btedéw Fault - -
2. Grupa funkcji
Mozli-
3 Opis grupy napedu L4 Zakres nastaw S5ih U ‘rntlaosutl:ac'i
[FUN] PIs grupy nape Klawiatury nostki | fabryczne gufac]
podczas
pracy
00 Skocz do wymaganego numeru Jump Code 1do 98 1 41 Tak
kodu
01 Tryb ustawiania czestotliwosci Freq.set Klawiatura, terminal, |- Klawiatura Nie
zdalnie (key, termi- (key)
nal, remote)
02 Wybér trybu praca / stop Run/Stop set Klawiatura, terminal- | - Klawiatura Nie
1, terminal-2, zdal- (key)
nie
03 Zapobieganie zataczeniu Run prohibit Brak, uniemozliwie- | - Brak (None) | Nie
nie pracy ,do przo-
du”, uniemozliwienie
pracy wstecz
(none, FWD disable,
REV disable)
04 Nastawa maksymalnej czestotliwo- | Freq.max 40 do 400 [Hz] 0.01 60[Hz] Nie
§ci wyjSciowej
05 Czestotliwos¢ bazowa Freg.base 40 do FUNO4 0.01 60 [HZ] Nie
06 Czestotliwos¢ poczatkowa Freq.start 0.5do 5 [Hz] 0.01 0.5[HZ] Nie
07 Czas trzymania czestotliwosci Hold time 0do 10 [s] 0.1 0.0 [s] Tak
poczatkowe;
08 Charakterystyka V/f V/f pattern Liniowa, kwadrato- | - Liniowa nie
wa, uzytkownika, (Linear)
automatyczna (Line-
ar, 2.0 (Squared),
User, Auto)
09 Forsowanie momentu w kierunku Fwd boost 0 do 20 [%] 1 2% Tak
,do przodu”
10 Forsowanie momentu w kierunku Rev boost 0do 20 [%] 1 2% Tak

Jwstecz”
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Starvert iH

Mozli-
e Opis grupy napedu L4 Zakres nastaw S5 LTI ‘rntlaosutlzac'i
[FUN] PIs grupy nape Klawiatury nostki | fabryczne gufac]
podczas
pracy
11 Charakterystyka przyspieszania Acc.pattern Liniowa, krzywa ,S", |- Liniowa Nie
krzywa ,U” (linear)
(linear, S-curve, U-
curve)
12 Charakterystyka zwalniania Dec.pattern Liniowa, krzywa ,S”, |- Liniowa Nie
krzywa ,U” (linear)
(linear, S-curve, U-
curve)
13 Regulacja napiecia wyj$ciowego Volt control 40 do 110[%] 1 100[%] Nie
14 Poziom oszczedzania energii Energy save 30 do 100[%] 1 100[%] Tak
15 Wybér trybu stopu Stop mode Zwalnianie, hamo- | - Zwalnianie Nie
wanie pradem sta- (decel)
lym, wolny wybieg
(decel, DCBR, Free
run)
16 Charakterystyka U/f uzytkownika — | User~1f 0 do 30 [Hz] 0.01 10.00[%)] Nie
czestotliwosé 1
17 Charakterystyka U/f uzytkownika - | User~1v 0 do 50 [%] 1 15[%] Nie
napiecie 1
18 Charakterystyka U/f uzytkownika — | User~2f FUN 16 do FUN04 |1 30.00[%)] Nie
czestotliwos¢ 2
19 Charakterystyka U/f uzytkownika — | User~2v FUN 17 do 100 [%] |1 50[%] Nie
napiecie 2
20 Wybér wejscia analogowego pred- | V-l mode V1,1, V1+1, V2 - V1 Nie
kosci
21 Wzmocnienie filtra wejscia analo- | Filter gain 1 do 100[%] 1 25[%] Tak
gowego predkosci
22 Wzmocnienie wejscia analogowego | Analog gain 50 do 250[%)] 1 100[%] Tak
predko$ci
23 Przesuniecie wejcia analogowego | Analog bias 0 do 200[%)] 1 0[%] Tak
predkosci
24 Kierunek zmian wejscia analogo- Analog dir Prosty, odwrotny - Prosty Tak
wego predkosci (Direct, invert) (Direct)
25 Wybdr granicy czestotliwoSci Freq.limit Nie, tak (No, Yes) - Nie Nie
26 Wybor gérnej granicy czestotliwo$ci | F-limit high 0 do FUN 04 0.01 10.00 [HZ] Nie
27 Wybor dolnej granicy czestotliwo$ci | F-limit low 0do FUN 26 0.01 0.00 [Hz] Nie
28 Wybor przeskoku czestotliwosci Freg.jump Nie, tak (No, Yes) - Nie (No) Nie
29 Czestotliwos¢ przeskoku 1 Freq.jump 1f 0 do FUN 04 0.01 10.00 [Hz] Nie
30 Czestotliwos¢ przeskoku 2 Freq.jump 2f 0 do FUN 04 0.01 20.00 [HZ] Nie
31 Czestotliwos¢ przeskoku 3 Freq.jump 3f 0 do FUN 04 0.01 30.00 [HZ] Nie
32 Pasmo przeskoku czestotliwo$ci Freq.band 0do 30 [Hz] 0.01 5.00 [HZ] Nie
33 Czestotliwos¢ hamowania wstrzy- | DC-br freq 0 do 60 [Hz] 0.01 0.5[Hz] Tak
kiwaniem pradu statego
34 Czas opdzniania zataczania hamo- | DC-br block 0.5do5[s] 0.1 2[s] Tak
wania wstrzykiwaniem pradu state-
go
35 Czas hamowania wstrzykiwaniem | DC-br time 0.1do 25.0 [s] 0.1 0.5[s] Tak
pradu statego
36 Napigecie hamowania wstrzykiwa- | DC-br value 1 do 20 [%)] 1 1[%] Tak
niem pradu statego
37 Kompensacja po$lizgu Slip compen. Nie, tak (No, Yes) Nie (No) Tak
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Starvert iH

Mozli-
e Opis grupy napedu L4 Zakres nastaw S5 LTI ‘rntlaosutlzac'i
[FUN] PIs grupy nape Klawiatury nostki | fabryczne gufac]
podczas
pracy
38 Po$lizg znamionowy silnika Rated slip 0do5[Hz] 0.01 0.00 [Hz] Tak
39 Prad znamionowy silnika (skutecz- | M-rated cur. 0.1 do 999 [A] 0.1 103.0 [A] Tak
ny)
40 Prad znamionowy silnika bez ob- No-load cur. 0.1 do 300 [A] 0.1 0.1[A] Tak
cigzenia, skuteczny
41 Moc falownika Inv Capacity SV030iH-2, - SV030iH-2 10 | Nie
SV037iH-2
SV220iH-4
42 llos¢ automatycznych restartéw Retry number | 0do 10 1 0 Tak
43 Czas opdznienia przed automa- Retry time 0do 10 s] 0.1 1.0[s] Tak
tycznym restartem
44 Przekaznik wyjsciowy btedu Relay mode Opcie Retry0, All - Retry0 Tak
(A, B, C) Trips, LV+Retry0,
LV+All Trips
45 Tryb zapobiegania utknieciu Stall mode Opcje None, Acc, - None (brak) |tak
Steady, Acc+Steady,
Dec, Acc+Dec,
Dect+Steady,
Acc+Dec+ Steady
46 Poziom zapobiegania utykaniu Stall level Staty moment: 30 do |1 150[%)] Tak
150[%]
Zmienny moment: 30 | 1 110[%] Tak
do 150 [%]
47 Poziom ostrzegawczy przecigzenia | OL level Staty moment: 30 do | 1 150 [%)] Tak
150[%]
Zmienny moment: 30 | 1 110 [%] Tak
do 110 [%]
48 Czas trzymania ostrzezenia prze- | OL time 1do 30 [s] 1 10 [s] Tak
cigzenia
49 Poziom graniczny wylaczania przy | OC lim. level Staty moment: 30 do | 1 160[%)] Tak
przecigzeniu pradowym 200 [s]
Zmienny moment: 1 110[%)] Tak
30 do 150 [s]
50 Czas graniczny przecigzenia pra- | OC lim time 0do 60 [s] 0.1 60 [s] Tak
dowego
51 Wybor elektronicznego zabezpie- | ETH select Nie, tak (No, Yes) - Nie (No) Tak
czenia termicznego
52 Poziom elektronicznego zabezpie- | ETH level 30 do 150 [%] 1 150 [%] Tak
czenia termicznego
53 Wybér charakterystyki elektronicz- | Motor type Ogdlnego zastoso- |- Ogolnego Tak
nego zabezpieczenia termicznego wania, specjalny zastosowania
(typ silnika) (General, Special) (General)
54 llo$€ biegundw silnika Pole number 2do 12 1 4 Tak
55 Wybér restartu IPF (btad IPF) IPF select Nie, tak (No, Yes) - Nie (No) Tak
56 Czas przyspieszania przy poszuki- | SS acc.time 0.1 do 600[s] 0.1 51s] Tak
waniu predkosci
57 Czas hamowania przy poszukiwa- | SS dec.time 0.1 do 600[s] 0.1 10 [s] Tak
niu predkosci
58 Wzmocnienie funkcji poszukiwania | SS gain 0 do 200 [%] 1 100 [%)] Tak
predkosci
59 Restart po wyborze kasowania RST-restart Nie, tak (No, Yes) - Nie (No) Tak

bledu
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Starvert iH

Mozli-
e Opis grupy napedu L4 Zakres nastaw S5 LTI ‘r?sutlzac'i
[FUN] PIS grupy hapg klawiatury nostki | fabryczne gufaci
podczas
pracy
60 Wybor startu przy zatgczaniu zasi- | Power on st Nie, tak (No, Yes) Nie (No) Nie
lania
61 Czestotliwos¢ nosna Carrier freq 2 do 10 [kHz] 1 6 [kHz] ™ Nie
62 Wybor sterowania Pl Pl-control Nie, tak (No, Yes) - Nie (No) Nie
63 Wzmocnienie proporcjonalne Pl P-gain 1.do 30000 1 10 Tak
64 Wzmocnienie czionu catkujgcego Pl | I-gain 1 do 30000 1 50 Tak
65 Wybér sprzezenia zwrotnego PI PI-fb select [, V1,V2 - | Nie
66 Wzmocnienie filtra sprzezenia PI-fb filt.gain 1 do 100 [%] 1 25 [%)] Tak
zwrotnego P
67 Wzmocnienie petli sprzezenia PI-fo gain 50 do 250 [%] 0.1 100.0 [%] Tak
zwrotnego
68 Przesuniecie petli sprzezenia Pl-fb bias 0 do 200 [%] 0.1 100.0 [%)] Tak
zwrotnego
69 Kierunek petli sprzezenia zwrotne- | PI-fb dir Woprost, odwrotny - Direct Nie
go (Direct, Invert)
70 Skala wzmocnienia | Pl |_term scale 1.do 100 [%] 1 100 [%] Tak
71 Kierunek btedu sterownika PI Pl error dir Woprost, odwrotny - Direct Nie
(Direct, Invert)
72 Obejscie sterowania Pl Regul bypass | Nie, tak (No, Yes) Nie (No) Nie
94 "12) Wybor momentu statego / zmien- | CTVT Staty moment / - Staty moment | Nie
nego Zmienny moment (Constant
(Constant Trq, Va- Trq)
riable Trq)
95 Wezytaj parametry do klawiatury z | Para,Read Nie, tak (No, Yes) - Nie (No) Nie
napedu
96 Weczytaj parametry do napedu z Para,Write Nie, tak (No, Yes) - Nie (No) Nie
klawiatury
97 Inicjuj parametry zgodnie z usta- Para.lnit Nie, tak (No, Yes) - Nie (No) Nie
wieniami fabrycznymi
98 Ochrona przed zapisaniem parame- | Para.Lock 0 do 255 1 0 Tak
tréw
*9)  Wartos¢ domysina zalezy od mocy falownika
*10)  FUNA41 jest ustawiona na moc danego napedu przed wystaniem do klienta. Niemniej naped traci swa informacje o mocy
po zainicjowaniu parametrow w funkcji FUN97.
*11)  Czestotliwo$¢ nosna w zaleznosci od mocy napedu (czestotliwo$¢ nosna jest ustawiona na 3 kHz dla zmiennego mo-
mentu)
- Ustawienie
Typ Zakres nastaw | Ustawienie fabryczne Typ Zakres nastaw fabryczne
SV030iH-2 2do 10 6 kHz SV075iH-4 2do7 6 kHz
SV037iH-2 2do 10 6 kHz SV090iH-4 2do6 6 kHz
SV045iH-2 2do8 6 kHz SV110iH-4 2do6 6 kHz
SV055iH-2 2do8 6 kHz SV132iH-4 2do5 5 kHz
SV030iH-4 2do 10 6 kHz SV160iH-4 2do4 4 kHz
SV037iH-4 2do 10 6 kHz SV220iH-4 2do4 4 kHz
SV045iH-2 2do8 6 kHz SV315iH-4 2do4 4 kHz
SV055iH-2 2do8 6 kHz SV375iH-4 2do4 4 kHz

*12) Wersja VT (zmienny moment) jest dostepna tylko dla falownikéw klasy 440V
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3. Grupa wejsé¢ / wyjsé

Starvert iH

Mozli-
od Opis grupy napedu LI Zakres nastaw el S ETIENIE rewlt:;i:'i
[V/O] PIS grupy napg klawiatury nostki | fabryczne gufacy

podczas
pracy
00 Skok do wymaganego numeru kodu | Jump Code 1do 60 1 1 Tak
01 Wejécie wielofunkcyjne 1 P1 Input SPD.L Nie
(zacisk P1)
02 \(/;lae(j;;ep\/\zn)elofunkcyjne 2 P2 Input SPD_L SPD_M, SPD_H, SPD_M nie
03 Wejscie wielofunkcyjne 3 P3 Input JOG, ACCT_L, ACCT M,
. ACCT_H, UP, DOWN, SPD_H nie
(zacisk P3)
04 Wejscie wielofunkcyjne 4 P4 Input HOLD, DIS_OPT, .
(zacisk P4) COMM_CONN, ACCT_L nie
05 Weidcie wislofunkcving 5 B5 ot EXT_DCBR, EXT_TRIP-
jScie wielofunkcyjne npu SPD_L ACCT M nie
(zacisk P5)
06 Wej§0|e wielofunkcyjne 6 P4 Input ACCT H nie
(zacisk P6)
07 Wyijscie wielofunkcyjne 1 0OC1 Output ,
(zacisk OC1) STEPL | Ne
08 Wyjépie wielofunkcyjne 2 0OC2 Output EST LO, FST HI, STEP_ M Nie
(zacisk OC2)
09 Wyjscie wielofunkcyjne 3 OC3 Output FDT_PULSE, FDT_BAND,
. OL, STALL, LV, RUN, STEP_H Nie
(zacisk OC3) ___ COMM, STEP_L,
10 WyJ§C|e wielofunkcyjne 4 AUX1 Output STEP_M. STEP H COMM Nie
(zacisk Aux 1 Relay)
11 Wyjépie wielofunkcyjne 5 AUX2 Output COMM Nie
(zacisk Aux 2 Relay)
12 Czestotliwos¢ funkcji JOG Jog freq. 0 do FUN04 0.01 30.00 [Hz] Tak
13 Predko$¢ krokowa 1 Step freg-1 0 do FUNO4 0.01 10.00 [Hz] Tak
14 Predko$¢ krokowa 2 Step freg-2 0 do FUNO4 0.01 20.00 [Hz] Tak
15 Predko$¢ krokowa 3 Step freg-3 0 do FUNO4 0.01 30.00 [Hz] Tak
16 Predko$¢ krokowa 4 Step freq-4 0 do FUNO4 0.01 40.00 [HZ] Tak
17 Predko$¢ krokowa 5 Step freg-5 0 do FUNO4 0.01 50.00 [HZ] Tak
18 Predko$¢ krokowa 6 Step freg-6 0 do FUNO4 0.01 46.00 [HZ] Tak
19 Predko$¢ krokowa 7 Step freq-7 0 do FUNO4 0.01 37.00 [HZ] Tak
20 Czas przyspieszania 1 Acc time-1 0do 6000 [s] 0.1 1.0 [s] Tak
21 Czas zwalniania 1 Dec time-1 0 do 6000 [s] 0.1 1.0 [s] Tak
22 Czas przyspieszania 2 Acc time-2 0 do 6000 [s] 0.1 2.0 [s] Tak
23 Czas zwalniania 2 Dec time-2 0 do 6000 [s] 0.1 2.0[s] Tak
24 Czas przyspieszania 3 Acc time-3 0 do 6000 [s] 0.1 3.0 [s] Tak
25 Czas zwalniania 3 Dec time-3 0 do 6000 [s] 0.1 3.0[s] Tak
26 Czas przyspieszania 4 Acc time-4 0 do 6000 [s] 0.1 4.0[s] Tak
27 Czas zwalniania 4 Dec time-4 0 do 6000 [s] 0.1 4.0[s] Tak
28 Czas przyspieszania 5 Acc time-5 0 do 6000 [s] 0.1 5.0[s] Tak
29 Czas zwalniania 5 Dec time-5 0do 6000 [s] 041 5.0[s] Tak
30 Czas przyspieszania 6 Acc time-6 0 do 6000 [s] 0.1 6.0 [s] Tak
31 Czas zwalniania 6 Dec time-6 0 do 6000 [s] 0.1 6.0 [s] Tak
32 Czas przyspieszania 7 Acc time-7 0 do 6000 [s] 0.1 7.0[s] Tak
33 Czas zwalniania 7 Dec time-7 0 do 6000 [s] 0.1 7.0[s] Tak
34 Wybor pomiaru napiecia / pradu Analog meter Napiecie prad (Voltage, Napiecie T
.y C ak
wyjsciowego (miernik LM) Current) (Voltage)
35 Regulacja wyjsciowego sygnatu Analog ad.
napiecia / pradu (miernik LM) 0 do 120 [%] 1 100 [%] Tak
(impulsy 15V)
36 Regulacja wyjsciowego sygnatu FM ad. 0 do 120 [%] 1 100 [%] Tak

miernika FM (impulsy 15V)
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Starvert iH

Mozli-
o Opis grupy napedu SR Zakres nastaw e SAETII) rewzls;:'i
[V/O] PIS grupy napg klawiatury nostki | fabryczne gufacy
podczas
pracy
37 Regulacja wyjsciowego sygnatu DAC ad;. 0 0
miernika 10 (4 — 20 mA) 0 do 120 [%] 1 100 [%] Tak
38 Poziom statosci czestotliwosci FST-freq. 0 do FUN 04 0.1 0.50 [Hz] Nie
39 Poziom detekcji czestotliwosci FDT-freq. 0 do FUN 04 0.1 60.00 [Hz] Nie
40 Pasmo detekcji czestotliwosci FDT-band 0do 30 [Hz] 0.1 1.00 [Hz] Nie
41 Stata mnoznika dla wy$wietlania Mul.Factor
oredkosci w ,DRV 04" 0do 999 1 100 Tak
42 Stata dzielnika dla wySwietlania Div.Factor
43 Stan zaciskéw wejSciowych Ter.Input - -
44 Stan zaciskéw wyjsciowych Ter.Output - - -
45 Wersja oprogramowania S/W version - - 2.00 -
46 Historia btedow 1 Last fault 1 Status btedu, czestotliwose - - Tak
47 Historia btedow 2 Last fault 2 przy btedzie, prad przy
: Tak
btedzie
48 Wybor opgji 1 Option 1 Zadna (None), RS485, ; .
ModBus RTU, Fret zadna (None) | Nie
49 Wybor opcji 2 Option 2 Zadna (None), MMC - Zadna (None) Nie
50 Numer napedu dla opcji Inv.Number 1do 32 1 1 Tak
51 Predko$¢ transmisji dla opcji Baud-rate 1200, 2400, 9600, 19200 - 9600 bodéw Tak
52 Komunikacja - czas oczekiwania Etomm.ﬂmeo 0do 60 s] 04 100 [s] Tak
53 IC:>)éestotllwosc ,PG Slip” dla opcji PG Slip Freq 0do 10[Hz] 0.01 5,00 [Hz] Tak
54 Wzmocnienie ,PG-P” dla opcji PG | PG.P-Gain 0 do 255 1 1 Tak
55 Wzmocnienie ,PG-I" dla opcji PG PG.I-Gain 0do 255 1 1 Tak
56 \IiVémocmeme filtra PG- dlaopcji | PG.F-Gain 0.do 255 1 100 Tak
57 Wybor enkodera dla opcji PG Enc pulse 100, 500, 512, 1000, 1024, . .
2000, 2048, 4000 512 impulsow |  Tak
58 Wejscie cyfrowe dla opcji DI/DA DI Mode Zadne, Freq 1, Freq 2 Freq 1 Tak
59 Wyijscie analogowe dla opcji DI/DA | Tryb DA Freq., Voltage, Current
N o Freq. (czesto-
(czestotliwo$¢, napiecie, Hiwosd Tak
orad) iwos¢)
60 Regulacja wyj$cia anaolgowego DA adj. 80 do 120[%)] 1 100 [%] Tak
61 Numer napedu dla FNet FN: St.ID 1do 63 1 1 Nie
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Wymiary (mm)
(jednostka: mm)

Starvert iH

/]
@
g
[©]]
oo
888
jw]
H2 {Ht
]
i
STARVERT-iH
(1]
—
~
w3
w2 D2
w1 %3]
——
D QW
[ . W e Y oo Y e Y
COO OO oo Y
O OOy
ETDN CON O Y o
OO OO D
COD D O oy D
]
A
[ ]
Klasa Typ w1 w2 w3 H1 H2 D1
SV030iH-2 375 360 275 615 503.5 2775 2305
SV037iH-2 375 360 275 615 593.5 2775 230.5
200-230V
SV045iH-2 375 360 275 780 758.5 300.7 230.5
SV055iH-2 375 360 275 780 758.5 300.7 2305
SV030iH-4 350 319.2 270 680 662 308.2 256.6
SV037iH-4 350 319.2 270 680 662 308.2 256.6
SV045iH-4 375 359.6 275 780 760.5 326 259
SV055iH-4 375 359.6 275 780 760.5 326 259
SV075iH-4 375 359.6 275 780 760.5 326 259
380-460V
SV090iH-4 530 507 430 780 762 335 286.2
SVA10iH-4 530 507 430 790 762 335 2862
SV132iH-4 530 507 430 1000 982 345 298
SV160iH-4 530 507 430 1000 982 345 298
SV220iH-4 680 649 540 998 968.5 403 343
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Jednostka hamowania

Starvert iH

Nazwa modelu SV037DBH-2 SV037DBH-4 | SV075DBH-4
Maksymalne "aD"(':Q‘"e wejsclowe DC 400V (klasa 200V) DC 800V (klasa 400V)
Moc 37kW/200V 37kW/400V 75kW/400V
Wymagany rezystor 5kW 3 5kW 12 10kW 6
SV030iH-2 1 jednostka (1x5kW3)
SV037iH-2 1 jednostka (1x5kW3)
SV045iH-2 Réwnolegle dwie jednostki (2x5kW3)
SV055iH-2 Réwnolegle dwie jednostki (2x5kW3)
Stosowane SV030iH-4 1 jednostka (1x5kW12)
polaczenie SV037iH-4 1 jednostka (1x5kW12)
typu :xg‘;g':j 1 jednostka (1x5kW12)
rezystora SV075!H- A 1 jednostka (1x5kW12)
hamowania !' 1jednostka (1x5kW12)
SV0O0iH-4 Rownolegle dwie jednostki (4x5kW12)
SVI10iH-4 Rownolegle dwie jednostki (4x5kW12)
Svi32it-4 Rownolegle dwie jednostki (4x5kW12)
SV160iH-4 Rownolegle dwie jednostki (4x5kW12)
SV220iH-4
Moment hamowania 150% 150%
Wskaznik ,,Enable duty” 5% ED 5% ED
Sygnat wyjsciowy Styk sygnatu btedu, sygnat kontrolny ,slave”
Ochrona Przegrzanie radiatora, przegrzanie falownika

RS-485, Modbus-RTU

Kategoria Pozycja Specyfikacja
Realizacja Metoda komunikacji RS485
Transmisja z: System wieloweztowy
Typ stosowany Seria iH
Komputer PC lub FA (wymaga konwertera RS232 -
485)
llo$¢ napedow Mozliwo$¢ dotaczenia maksymalnie 32
napedow
Odlegtos¢ transmisji Maksymalnie 1200 m.
Sprzet Instalacja Na plycie sterowania wewnatrz napedéw

Zasilanie: sterowanie
komunikacja

5VDC z gléwnej ptyty napedu.
5VDC, max. 100 mA (znajduje sie na karcie

komunikacji
Komunikacja Predko$¢ transmis;ji 19200/ 9600/ 4800/ 2400/ 1200 bodéw do

wyboru

Procedura sterowania System komunikacji asynchronicznej

System komunikacji Pétdupleks

System znakow RS485: ASCII (8 bitdw)/ ModBus-RTU:
binarny

Bity stopu 1 bit

Suma kontrolna 2 bajty

Kontrola parzystosci Brak

F-Net
Pozycja Specyfikacje
Predko$¢ komunikacji 1M. bls
Typ komunikacii Dwufazowy -L ,Manchester”, z ramkg synchroniczng
Kabel Ekranowana para skretna
Nazwa: LIREC-AMESB 1< (PC717 6705)
Producent: LG Cable
llos¢ weztow Maksymalnie 64 na linie
Odleglos¢ Max. 750 m.

Format ramki

FieldBus (IEC TC65/SC65/WG65C 90.8)
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Program narzedziowy Driveview 2.0

Starvert iH

¢ Uniwersalny, tatwy do stosowania program dla napedéw LG
o Dostarcza intuicyjne Srodki do monitorowania, sterowania i uruchamiania napedow
e Pracuje z komunikacja szeregowa RS232/485
e Pracuje w srodowisku Windows 95 i pdzniejszych wersjach
Emulator klawiatury Monitor graficzny
1as s s
Edytor parametrow Monitor tekstu
FIZI!‘___ |
P —— . (1 st i I
| pasmas | [P
| o
Lo E I F
Urzadzenia zewnetrzne
Typ Moc Odlacznik  Stycenik  Srednica Przewsd p . o Diawik AC Bezpiecznik
przewodu  ziemi
SV030iH-2 30  ABS203/225 GMC-150 60 22 0.35mH.152.0A  0.08mH. 134.2A 150A
SV037iH-2 37 ABS203/225 GMC-180 60 22 0.30mH.180.0A  0.07mH. 160.6A 200A
SV045iH-2 45  ABS403/300 GMC-220 100 38 0.28mH.221.0A  0.06mH, 198.0A 250A
SV055iH-2 55  ABS403/350 GMC-300 100 38 0.25mH,270.0A  0.0SmH, 242.0A 300A
SV030iH-4 30  ABS203/125 GMC-85 22 14 1.19mH.76.0A 0.33mH. 67.1A 100A
SV037iH-4 37  ABS203/150 GMC-100 22 14 0.98mH. 93.0A 0.27mH. 82.5A 100A
SV045iH-4 45  ABS203/175 GMC-125 38 22 0.89mH, 112.0A  0.22mH, 100.1 A 100A
SV055iH-4 55  ABS203/225 GMC-150 38 22 0.75mH.1350A  0.18mH. 121.0A 150A
SVO75iH-4 75  ABS203/225 GMC-180 60 22 0.44mH,187.0A  0.13mH, 167.2A 200A
SV090iH-4 90  ABS203/300 GMC-220 60 38 0.35mH.2250A  0.11mH. 201.3A 250A
SV110iH-4 110  ABS403/300 GMC-300 80 38 0.30mH,274.0A  0.09mH, 245.3A 300A
SV132iH-4 132 ABS/403/400 GMC-400 100 38 0.26mH.324.0A  0.08mH. 290.4A 300A
SV160iH-4 160  ABS603/500 GMC-400 100 60  0.22mH,399.0A  0.06mH, 357.5A 400A
SV220iH-4 220 ABS603/600 _GMC-600 __ 100x2 60 500A
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Filtr na czestotliwosci radiowe (RFI)

Starvert iH

Seria iH Filtr standardowy
TYP Moc Kod Prad Napiecie Prad uptywu Wmi’ry Mt))(r;;az Ciezar Montaz zear'::tlrtlne
THRtEPHASE Norn. MAX.
SV030iH-2 30KW  FE-T150-2 150A 250VAC 134 150A 480200160 468166 - FS-3
SV037iH-2 W FE-T170-2 170A 250VAC 134 1504 480200160 468x166 - FS-3
SVO45iH-2 45KW  FE-T230-2 230A 250VAC 134 150A 580x250x205 560170 - FS-4
SV055iH-2 55kW  FE-T280-2 280A 250VAC  1.3A 1504 5802505205 560170 . FS-4
SVO30iH-4 30KW  FE-TOT0-2 70A 380VAC 13 150A 35018090 338146 - FS-3
SVO037iH-4 37TKW  FE-T100-2 1004 380VAC 134  150A 425x200x130 408166 - FS-3
SV045iH-4 45KW  FE-T120-2 1204 380VAC 134 1504 425x200x130 408166 - FS-3
SV055iH-4 55kW  FE-T120-2 1204 380VAC 134 1504 425x200x130 408166 - FS-3
SVO75iH-4 75kW  FE-T170-2 170A 380VAC  13A  150A 480x200x160 468166 - FS-3
SV090iH-4 90KW  FE-T230.2 230A 380VAC 134 1504 580250205 560170 - Fs-4
SV110iH-4 110kW  FE-T280-2 280A 380VAC 134 150A 58052505205 560170 - FS-4
SV132iH-4 1324W  FE-T280-2 280A 380VAC 134 1504 5802505205 560170 . FS-4
SV160iH-4 160kW  FE-T400-2 400A 380VAC 134 150A 700x370x250 640300 - FS-4
SV220iH-4 200kW  FE-T480-2 480A 380VAC 134 1504 700x370x250 640300 - FS-4
Seria FF (,,Footprint”) Seria FE (standard)
o ol NENTRITI I
‘ Y :
________ : Y :
H o} [¢] !
(]
w| x| |ls|g g
o]* 3
it
Xl |
B o o :
: L '
L
Seria FS (dfawiki wyjsciowe)
tD Typ D w H X 0
H
FS-1 21 85 46 7- 5
FS-2 28,5 105 62 90 5
Bﬁn IY FS-3 48 150 110 | 12530 5
FS-4 58 200 170 | 180x45 5
-
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